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Industrieroboter-Baureihen, POWER Cobots und
mobile Robotersysteme fur nahezu alle Branchen
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Automobil Elektronik Lebensmitttel Intralogistik Medizintechnik, Metall, Photovoltaik, Und viele
Pharmaindustrie  Werkzeugmaschinen Halbleiter weitere

O
Montieren Reinigen, Handhaben Be- und Entladen Messen, Verpacken Und viele
Waschen von Maschinen Prifen weitere

Hauptvorteile

. Integrationsfle- $ Konnektivitat in der Dauerhafte Zuverlassig-
@ Smartes Design @ xibilitat Q Hohe Performance . smarten Produktion keit flr sichere Rendite

® Gekapselte Roboterarme  ® GroBer, kugelformiger ® Patentierte JCS Antriebs- ® Integrierte elektrische und ® Geringere Gesamtbetriebs-
ohne externe Kabel Arbeitsbereich technik speziell entwickelt fiir pneumatische Leitungen kosten und schneller ROI

® Geeignet fur alle Umge- ® Multiple Montage- kompakte Roboter, dadurch einschlieBlich Cat5e ¢ Hohe Lebensdauer und
bungsbedingungen von maglichkeiten flr eine hohe Dynamik, Agilitat und ® Kompatibilitat zu Produk- minimaler Wartungsbedarf;
rau und schmutzig bis flexible und skalierbare Bahntreue tionsanlagen, ERP und einfacher Zugang und Aus-
sauber und steril Integration * Kompatibel mit lebensmit- standardisierten Protokollen tausch aller Bauteile

® Schutzart IP65/67 fir * Kleine Stellflache fir telvertraglichem NSF H1 Ol einschlieBlich OPC UA
den kompletten Arm mit alle Roboterbaureihen ohne Leistungseinschran- ® Webserver-Technologie in
Uberdruckeinheit kung der Steuerung integriert

* 19-Bit Absolut-Multiturn-En-
coder-Technologie



Safety Funktionen, POWER Cobot-Baureihe
und mobile Robotersysteme
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| TS2-40 | TS2-60 | TS2-80 | TS2-100 ’ ‘ TP80 ’ | TX2-90 TX2-90L TX2-90XL TX2-140 | TX2-160 | TX2-160L | TX200 | TX200L ’
Tragkraft 8,4 kg 8,4 kg 8,4 kg 8,4 kg 1kg 14 kg 12 kg 7 kg 40 kg 40 kg 25 kg 130 kg 80 kg
Reichweite bis Flansch 460 mm 620 mm 800 mm 1000 mm 800 mm 1000 mm 1200 mm 1450 mm 1510 mm 1710 mm 2010 mm 2194 mm 2594 mm Safe limited speed Safe zone Safe stop Safe tool
Anzahl Freiheitsgrade 4 4 4 4 4 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 Bei sinkender Distanz zwischen Der Cobot dringt nur unter sicher Der Cobot verlangsamt seine Ge- Safe Tool Uberwacht die Tool-/
. L Mensch und Roboter wird die Ge- begrenzter Roboter-Performance schwindigkeit, sobald sich der Greiferdimensionen  und  -ge-
- Wiederholgenauigkeit X-Y (ISO 9283) + 0,01 mm + 0,01 mm + 0,015 mm + 0,02 mm + 0,05 mm + 0,02 mm + 0,02 mm + 0,03 mm + 0,03 mm + 0,035 mm + 0,04 mm + 0,05 mm + 0,05 mm + 0,05 mm + 0,06 mm + 0,1 mm o ) . - . : . s
o) schwindigkeit des kollaborativen in definierte Bereiche/Zonen ein. Mensch dem Roboter né&hert, schwindigkeit.
S | Hub 388 mm Oodet'f ‘2188 mm (get'f ‘2188 mm (getr' ‘2188 mm O(()jetr' ;88 mm (getr' Roboters (< 250 mm/s) stufenweise stoppt er wéhrend der Interaktion
% i (e i (Opiery i) (e i (i) i (g reduziert. Sobald der Mensch den und fahrt erst wieder an, wenn
—§ Schutzklasse (Handgelenk) Bis zu IP65 Bis zu IP65 Bis zu IP65 Bis zu IP65 Bis zu IP65 P65 (67) P65 (67) IP65 (67) IP65 (67) P65 (67) P65 (67) IP65 (67) P65 (67) P65 (67) P65 (67) P65 (67) Arbeitsraum des Roboters verlasst, der Mensch den Arbeitsraum wie-
(A Zyklen pro Minute (4 Achsen), nimmt der Roboter seine volle Ge- der verlassen hat.
_g Maximale kartesische 240 ppm 220 ppm 200 ppm 170 ppm 8,6 m/s 8,4 m/s 11,1 m/s 10,9 m/s 11,1 m/s 11,6 m/s 9,5 m/s 10,3 m/s 12,2 m/s 12 m/s 14 m/s schwindigkeit wi
I gkeit wieder auf.
© Geschwindigkeit (6 Achsen)
iy
n Gewicht 38 kg 39 kg 40 kg 41 kg 68 kg 29 kg 52 kg 53 kg 114 kg 117 kg 119 kg 250 kg 260 kg 265 kg 980 kg 1000 kg
o, @) [
Mehrere Montageméglichkeiten r” F.l L‘ r\ ',\ k/ P OVV E R b t 21: h B h
! Cobot TX2touch Baureihe
Lebensmittelvertrigliches NSF H1 Ol o o o . . . . . . . . . . . . .
Robotersteuerung CS9 (1,7 kVA) CS9 (1,7 kVA) CS9 (1,7 kVA) CS9 (1,7 kVA) CS8C MP (3 kVA) CS9 (1,5 kVA) CS9 (1,7 kVA) CS9 (1,7 kVA) CS9 (2 kVA) CS9 (2 kVA) CS9 (2 kVA) CS9 MP (3kVA) CS9 MP (3kVA) CS9 MP (3kVA) CS8C HP (4,6 kVA) Die TX2touch-Roboter gehdren zur einzigartigen
Cobot-Baureihe, die speziell fiir die Mensch-Ma-
® o ® o ® o ® o ® o ® o ® o ® o ® o schine-Kollaboration unter Beibehaltung ihrer
Einzigartige modulare SIL3-/PLe ’\. ’\ ’\. ’\. ’\' ’\' ’\— ’\. ’\, vollen Leistungsféhigkeit entwickelt wurde. Sie

Sicherheitsfunktionen (Option)

)
_(% GC) VL L oL SVorle Vol Vol avaple oo Lo aarLe ermdglichen einen nahtlosen Ubergang zwischen Safe touch
5 g hoher Produktivitdt und MRK. Sie arbeiten sicher Der Cobot stoppt im Falle einer Kollision mit dem
% 8 dank der fortgeschrittenen Skin-Technologie, Bediener sofort. Die Reaktionszeit der Haut liegt bei
E) (@) POWER Cobot schnellen Reaktionszeit und den integrierten mo- nur 10 Millisekunden. Der Kontakt ist harmlos, da
TX2touch Baureihe dularen Safety Funktionen. Der TX2touch ist der die neue Air-Skin eine Stérke von 20 Millimetern auf-
einzige Cobot mit SIL3-PLe. Er arbeitet hochpro- weist. Die berlihrungsempfindliche Haut entspricht
duktiv aufgrund seiner TX2-Performance, smarten der Sicherheitskategorie SIL3-PLe und ermdglicht
Harsh: Autormobil, Metall Konnektivitdt und Zuverléssigkeit und seiner CS9 somit die direkte Interaktion von Mensch und Ma-
Steuerung. schine ohne trennenden Schutzzaun.
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Mobiles Robotersystem HelMo

HE: Lebensmittel, Werkzeugmaschinen

Das mobile Robotersystem HelMo ist ein auto-
nom fahrendes und navigierendes Robotersys-
tem, das speziell fir die Mensch-Roboter-Kolla-

boration entwickelt wurde.

Navigation und Sicherheit. In Verbindung mit der
neuen TX2 Robotergeneration und der CS9 Steu-
erung sowie den Safety Funktionen Safe Speed,

Safe Stop, Safe Zone und Safe Tool wird der si-

@

Stericlean: Medizintechnik, Pharmaproduktion chere Einsatz des Robotersystems gewahrleistet.

Drei integrierte Laserscanner sichern die Umge-
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Sensible Umgebungen

| ‘ — WFT Modulare Plattformsystem
Superreinraum, Reinraum: O U are a O r SyS e e
Life Sciences, Halbleiter, Photovoltaik . & e y . ! 4
. O & \}Qz s Q‘ 2 Pl ) y & Wenn es darum geht, verschiedene Fertigungs- logie verleiht unserer breiten Palette von FTF eine
» ) @ = Q) p Q < @ = 1 ) = ' 2 '“: prozesse miteinander zu verknlpfen, bietet unibertroffene Prazision, Geschicklichkeit und si-
j W = E = = i 3 = i Staubli WFT die richtige Losung. chere Bewegungsleistung fur die Fabrikhalle.
. o L e 7)) — 2 — (2

ESD: Automobil, Elektronik

& . \ ~ 2 & Selbst in den rauesten oder empfindlichsten Um- Dank der hohen Konnektivitét liefern die FTS von

| i ) | /f/ o "{\\ * by “’:‘ ’/\ S ?\ o ';%/\\ / V2N / { gebungen, wie z.B. dem Reinraum, sind die fahr- Staubli WFT intelligente Daten zur Automatisie-

. ‘i; . lt" . 'IQ:-- "' EE%J "‘-ﬁj.JQ ( ’,l \@ a / \\‘ o ._, Q 28 / \\Q o / S’Q SR \/ @ - / @ = / \é erlosen Transportfahrzeuge (FTF) von Staubli WFT rung und Uberwachung ihrer Intralogistikaufga-

—:’—’1 —.-":‘—‘;t -..- *‘1 = 1 ‘- - ? | 3 —-" ;', 3 ™ i > bereit, deren Herausforderungen zu meistern. ben flir mehr Produktionsmodularitédt und Bere-
= — - - - - - — - - Die patentierte omnidirektionale Antriebstechno- chenbarkeit.

(1) Bei Deckenmontage sprechen Sie uns an. (2) Sprechen Sie uns an.



Leistungsfahige Software-Losungen fur die
smarte Produktion

=9 Staubl O, Staubl
% | Robotics ' 2 Robotics
' Controls Suite
Perfekt anpassbar fur jeden Anwender Effiziente und einfache Programmierung fir schnellen ROI
VAL 3 Language UniVAL Development Studio Maintenance Studio
Programmiersprache zur Entwick- Programmiersprache zur Entwick- 3D-Simulations- und  Offline-Ent- Remote-Zugriff auf das manuelle
lung von Highend- und kundenspe- lung von Highend- und kundenspe- wicklungsumgebung inklusive Takt- Steuergerat mit 3D-Visualisierung
zifischen Roboterapplikationen zifischen Roboterapplikationen zeitberechnung auf dem PC der Roboterzelle
Ubersicht Steuerungen
ng / * Modbus TCP/IP Server & Client, Sercos Il

(H x B x T) 270 x 445 x 365 mm - 38 kg

CSQ MP (Hx B x T) 297 x 445 x 365 mm — 44 kg Slave, Ethernet IP Adapter, ProfiNet I0-Device,

EtherCAT Slave, Powerlink Controlled Node
Optional fiir CS9 Modell:

* |P20

s 1GBRAM ® PCle Card: ASI Master, CCLink Client,

o USB Ports Profibus DP Master & Slave, Ethernet IP

s 2 GB CFAST Scanner & Adapter, ProfiNet |I0-Controller &

Device, EtherCAT Master & Slave, Sercos Il
Master & Slave, PowerLink Controlled Node
* Remote E/A
* OPC UA Server

® Serielle Schnittstelle RS232, 2 x Ethernet Ports
(siehe folgende) (Socket, FTP Server/Client)
® EtherCAT Master

Csso MP (Hx B x T) 481 x 445 x 455 mm - 60 kg ® 1 oder 2 Ein- und Ausgénge, 16/16 digitale
E/A, optional
® |P20 (IP54 Option) ® Modbus TCP/IP Server
* 512 MB RAM Optional fiir CS8C MP und CS8C HP Aus-
* USB Ports fihrungen: Modbus TCP/IP Client, CanOpen
* 2 GB NAND-Flash Disk Master, Profibus DP Master & Slave, DeviceNet
* Kommunikation Uber serielle Schnittstelle Master & Slave, Ethernet IP Scanner / Adapter,
RS232/422, 2 x Ethernet Ports (Socket, FTP ProfiNet I0-Controller und 10-Device, EtherCAT
Server/Client) Slave, PowerLink Slave, OPC UA Server
csso HP (Hx B xT) 1035 x 607 x 815 mm — 140 kg * Kommunikation Uber serielle Schnitttstelle
RS232/422, 2 x Ethernet Ports (Socket, FTP
° |P54 Server/Client)
* 512 MB RAM ® 1 oder 2 Ein- und Ausgénge, 16/16 digitale
* USB Ports E/A, optional
® 2 GB NAND-Flash Disk * Modbus TCP/IP Server

® OPC UA Server (Option)

SP2 Handbediengerat

Dieses leichte, ergonomische (geeignet fiir Links- und Rechtshander) und
robuste Handbediengerét ist fur alle Einsatzbereiche bestens geeignet:

¢ Integrierte Programmierumgebung, Wartung und Fehlersuche

® Human Machine Interface mit allen geforderten Sicherheitsfunktionen
¢ Leichte Bedienbarkeit, grafisches und intuitives Interface

¢ Integrierte Webserver-Technologie

Besuchen Sie
unsere Webseite
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